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Программа для формирования файла команд полуавтомата преобразует траекто-
рию, представленную на рисунке 5, в управляющие команды швейного полуавтомата  
и сохраняет их в файл. Для выполнения команды служит макрос (Command "Shell" 
"C:/Work/PSK100.exe"). Фрагмент файла, полученного при работе данной программы, 
представлен на рисунке 6.  

 

 

Рисунок 6 – Фрагмент файла управляющей программы швейного полуавтомата 
 

Заключение. Таким образом, разработка интегрированных САПР позволяет дора-
ботать действующие системы автоматизированного проектирования без приобретения 
дорогостоящего программного обеспечения, значительно расширить их возможности, 
осуществлять обмен данными с внешними приложениями, оперативно автоматизиро-
вать решение возникающих производственных задач предприятий. Предлагаемая мето-
дика разработки интегрированных САПР действует для технологического оборудования 
с программным управлением.  
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Все рассматриваемые группы конечны. Мы будем использовать терминологию 

из [1–5].  
Основная цель настоящей работы – описание минимальной σ-функции Хартли  

порожденного σ-локального класса Фиттинга. 
Материал и методы. В работе используются методы теории классов конечных 

групп. В частности, методы теории локальных формаций и теории классов Фиттинга. 



34 

Результаты и их обсуждение. Символом (n) обозначают множество всех различ-
ных простых делителей целого числа n. Следуя [2], σ  – разбиение множества всех про-
стых чисел ℙ, т.е. σ = {σi | i  I}, где ℙ = ∪i  I σi  и σi ∩ σj =  для всех i  j; 

σ(n) = {σi | σi ∩ (n)  }, σ(G) = σ(|G|). Классом Фиттинга называется класс групп 𝔉, кото-
рый замкнут относительно взятия нормальных подгрупп и произведений нормальных 
подгрупп из 𝔉. Напомним, что для произвольного класса групп 𝔉 ⊇ (1), где (1) – класс 

всех единичных групп, символом G𝔉 обозначается пересечение всех нормальных под-
групп N таких, что G/N ∈ 𝔉. Символами 𝔊𝜎𝑖

 и 𝔊𝜎𝑖
′ обозначают соответственно класс всех 

σi-групп и класс всех 𝜎𝑖
′-групп.  

Пусть f – произвольная функция вида 

                      f : σ → {классы Фиттинга},                                 (1) 

называемая σ-функцией Хартли (или, более кратко, H-функцией). Следуя [3], рассмотрим 
класс групп 

LRσ(f) = (G | G = 1 или G ≠ 1 и G
𝔊σi

𝔊
σi
'
 ∈ f(σi) для всех σi ∈ σ(G)). 

Если класс Фиттинга 𝔉 таков, что 𝔉 = LRσ(f) для некоторой Hσ-функции f вида (1),  
то 𝔉 называется σ-локальным классом Фиттинга, а f – σ-локальным заданием класса 
Фиттинга 𝔉 (см. [3]). 

Относительно включения ⊆ множество всех σ-локальных классов Фиттинга l𝜎 обра-
зует полную решетку. 

Символ l𝜎fit(𝔛) обозначает пересечение всех σ-локальных классов Фиттинга, содер-
жащих совокупность групп 𝔛, а fit(𝔛) – пересечение всех классов Фиттинга, содержащих 
совокупность групп 𝔛.  

Пусть {𝔉j | j ∈ J} – непустая совокупность σ-локальных классов Фиттинга. Положим 

⋁𝜎(𝔉j | j ∈ J) = l𝜎fit(⋃ 𝔉𝑗𝑗 ∈ 𝐽 ). 

Пусть {fj | j ∈ J} – совокупность σ-локальных Hσ-функций, где fj – некоторая 
σ-локальная Hσ-функция класса Фиттинга 𝔉j. Тогда символом ⋁(f

j
 | j ∈ J) обозначается та-

кая Hσ-функция f, что 

f(σi) = fit(⋃ f
jj ∈ J (σi)) 

для всех i, если по крайней мере один из классов Фиттинга fj (σi) ≠ . Если же fj (σi) =  

для всех j ∈ J, то предполагают f(σi) = . 
Пусть {fj | j ∈ J} – совокупность σ-локальных Hσ-функций. Символом ⋂  f

jj ∈ J  обозна-

чается σ-локальная Hσ-функция f такая, что f(σi) = ⋂ f
jj ∈ J (σi) для всех σi ∈ σ. 

Пусть {fj | j ∈ J} – совокупность всех σ-локальных Hσ-функций класса Фиттинга 𝔉. Соглас-
но предложению 7.3 [3], f = ⋂  f

jj ∈ J  – σ-локальная Hσ-функция класса Фиттинга 𝔉. При 

этом Hσ-функция f называется минимальной σ-локальной Hσ-функцией класса Фиттинга 

𝔉 (см. [5]). 
Основной результат работы – следующая 

Теорема. Пусть fj – минимальная σ-локальная Hσ-функция класса Фиттинга 𝔉j.  

Тогда ⋁(f
j
 | j ∈ J) – минимальная σ-локальная Hσ-функция класса Фиттинга 𝔉 = ⋁𝜎(𝔉j | j ∈ J). 

Заключение. В данной работе предложено описание минимальной σ-функции 
Хартли порожденного σ-локального класса Фиттинга. 
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