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Реферат
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СЕЙСМИЧЕСКИЕ СИГНАЛЫ, СИСТЕМЫ КОНТРОЛЯ ПЕРИМЕТРА, 

МИКРОФОННАЯ РЕШЕТКА, ДИАГРАММА НАПРАВЛЕННОСТИ, МЭС, ПИМ, 

КЛАССИФИКАТОР, АВТОМОБИЛИ.

Объект исследования -  акустические образы сейсмических сигналов

Предмет исследования -  распознавание сейсмических сигналов, построение 

микрофонных решеток, расчет диаграмм направленности.

Методы исследования: описательно-аналитический, сравнительно

сопоставительный, статистический, метод контекстного анализа.

Элементы новизны: Методы классификации музыкальных произведений при

менены к распознаванию акустических образов сейсмических сигналов автомоби

лей.

Теоретическая и практическая значимость: работа помогает решить ряд труд

ностей при решении задач сбора статистики использования автомагистралей, также 

устройство, созданное в работе может использоваться как часть системы охраны 

важных объектов.
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Введение
На сегодня в связи с все возрастающей проблемой глобального терроризма 

перед обществом встао? задача защиты от нее, одной из мер такой защиты могут 

выступать системы контроля периметра. Эти системы позволяют предупредить про

никновение на охраняемый объект еще до пересечения его границ и тем самым за

щитить объект от посягательства.

Рассмотрим основные типы таких систем в зависимости от их роли и используе

мых датчиков. По используемым сенсорам системы контроля периметра делятся на:

1) Оптические • •

4)
‘ ? i c  ;* •  • Г.*i 1’Г *

Оптические системы ставят своей целью поиск изображения злоумышленника 

либо непосредственно движения в кадре. Сейсмические системы реагируют на виб

рации почвы. Радарные системы основаны на отражении радиоволн от объектов. 

Тензометрические системы измеряют вес почвы над датчиком и таким образом 

определяют наличие посторонних объектов. Судить о дальности обнаружения объ

ектов в зависимости от типа сенсора можно по картинке ниже:

Дальность обнаружения в зависимости от типа сенсора

Тензометрические

Радарные

Оптические ЩЯШШШШШЯШШШШШШШШШШЯЯВШШШШШШШШШШШШШШШШШШШШШШШШШШШЯШШИ
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По роли системы подразделяются на: активные и пассивные, в последних 

система лишь предупреждает оператора об обнаружении злоумышленника, но ника

ких действий не предпринимает, в активных напротив система пытается пресечь 

действия злоумышленника непосредственно (путем подачи световых, звуковых сиг

налов, физического воздействия и т.п.).

Рассмотрим сейсмические системы подробнее. Они обычно содержат в себе 

сейсмограф с механическим усилением сигнала довольно нетехнологичны и слож

ны, мало того существующие системы позволяют определить лишь три типа объек

тов человека, животное и автомобиль.

Цель нашей работы разработать систему контроля периметра которая будет 

способна различать большее количество типов механических транспортных средств 

и использовать электронное усиление сигнала, при этом перед нами встает две ос

новные проблемы: построение электронной акустической(сейсмической) решетки и 

выбор классификатора для надежного обнаружения целей, который позволял бы за 

минимальное время с приемлемой точностью определять наличие в охраняемой зоне 

объектов различных классов. Решению данных проблем и посвящены следующие 

главы.
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