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1. Р Е Ф Е Р А Т

Итоговый отчет 177 с., 1 кн., 18 рис., 6 табл., 228 источни­
ков, 7 при л.

К л ю чевы е слова: распознавание образов, теоретические основы 
математического моделирования, цифровая идентификация объек­
тов, случайные процессы, недетерминированная среда, билинейные 
матричные модели, распознавание заболевания, криминалистика.

Объектом исследования являлись фундаментальные и прикладные 
проблемы распознавания образов в недетерминированной среде.

Целью работы являлось создание программно-алгоритмического 
обеспечения цифровой идентификации объектов в среде с недетерми­
нированными параметрами и проведение экспериментальных иссле­
дований в медицине (распознавание заболевания), в криминалистике 
(дактилоскопия) и в системах слежения (маневр цели).

В результате исследований впервые в Республике Беларусь создан 
программный продукт ’’ МЕД-РИСК” , позволяющий распознавать и 
оценивать степень риска паталогического развития основного и сопут­
ствующего заболеваний с адаптацией для различных категорий паци­
ентов. Создан программный продукт ’’ДАКТ-1” , позволяющий сопо­
ставлять имеющийся искаженный отпечаток пальца или его фрагмент 
с базой данных отпечатков. Разработан принцип распознавания ма­
невра цели при случайных помехах с применением в двухканальной 
системе слежения.

Данные приложения теоретически обосновываются в виде опре­
делений, лемм и теорем аналитического конструирования билиней­
ных матричных дифференциальных и разностных моделей. Приво­
дится вывод новых обобщенных компартментальных матричных би­
линейных квадратичных систем дифференциальных уравнений типа 
Р. Веллмана, позволяющих математически строго описать практиче­
ски все биохимические процессы, протекающие в живом организме на 
различных уровнях компартментальности. На основе этих уравнений 
решаются задачи оценки функционирования организма и распознова- 
ния заболевания.

В рамках выполнения НИР подготовлена монография ” Билинейные 
матричные квадратичные системы управления и их применения” , на­
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правлено в журналы 7 статей. Результаты исследований докладыва­
лись на семинарах в БГУ, в Санкт-Петербургском госуниверситете, в 
ВЦ РАН (г. Москва) и международной конференции ” Аналитические 
методы анализа и дифференциальных уравнений” (г. Минск, 1999 г.).

Программный продукт ’’ МЕД-РИСК” на безвозмездной основе 
внедряется в медицинских учреждениях г. Витебска.

Научная значимость работы заключается в рассмотрении проблем 
распознавания образов в недетерминированной среде и теоретических 
основ аналитического конструирования матричных билинейных моде­
лей, на которых базируется решение поставленной задачи НИР.

Область применения, на взгляд авторов, обширна: медицина, кри­
миналистика, техника, физика, радиофизика, кибернетика и эконо­
мика. Разработанные алгоритмы и методы существенно дополняют 
общеизвестные и служат дальнейшим этапом развития фундамен­
тальных исследований в данном направлении.

©Ключников А.С., 1999

©Витебский госуниверситет им. П.М. Машерова, 1999
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