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1
L , 0

2
L ,  ,  ,  ,  , 1 , 1  – некоторые действи-

тельные числа. 

Если выполняется одно из следующих условий: 

а) 2< , )(22=   , 0>1   ; 

б) 2< , )(22=   , 1< ,  =)(1  ; 

в) 2= , 2= , 01)(1   ; 

г) 2< , )(22=   , 0>1   ; 

д) 2< , )(22=   , 1< ,  =)(1  ; 

е) 2= , 2= , 01)(1   ; 

то система (1) не имеет целых положительных решений. 

Таким образом, получены результаты, которые являются более точными, 

чем изложенные в [1] или [2], и для них приведена предварительная оценка точ-

ности. 

 

ЛИТЕРАТУРА 

1. Teramoto, T. Existence and nonexistence of positive entire solutions of second order 

semilinear elliptic systems / T. Teramoto // Funkcialaj Ekvacioj. – 1999. – Vol. 42. – 

P. 241–260. 

2. Сергеенко, С.В. Достаточные условия отсутствия целых решений систем полу-

линейных эллиптических уравнений / С.В. Сергеенко // Образование ХХІ века: 

материалы X(55) итоговой научно-практической конференции студентов и маги-

странтов, Витебск, 24–25 марта 2010 г. / Вит. гос. ун-т; редкол.: А.П. Солодков 

(гл. ред.) [и др.]. – Витебск: УО «ВГУ им. П.М. Машерова» 2010. – С. 14–16. 

 

 

ЭКСТРЕМАЛЬНЫЕ ПОЛИНОМЫ  

В ЗАДАЧЕ ДВУХ НЕПОДВИЖНЫХ ЦЕНТРОВ 

 

Ю.В. Трубников, А.М. Воронов 

Витебск, ВГУ 

 

Вычислим полином наилучшего приближения в чебышевской метрике для 

дифференцируемой строго выпуклой функции. 

Заметим, что любой отрезок [ , ], 0 ,      можно записать в виде 

   [ 1 , 1 ]a e a e  , где ,
2

a e
   

 

 
 


. Для нас будет удобно исполь-

зовать эту запись. 

Теорема 1 [1]. Пусть 0, 0 1a e    и  f r
 
− дифференцируемая, строго 

выпуклая функция на отрезке    1 1 .a e r a e     
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Тогда полиномом наилучшего приближения первой степени для f  на дан-

ном отрезке является полином 
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Остановимся на применении развиваемого метода к задаче двух неподвиж-

ных центров. Пусть в двух неподвижных центрах расположены материальные 

точки с массами 
1

m  и 
2

m  соответственно. Построим систему координат Oxyz  

так, чтобы ось Oz  проходила через точки 
1

m  и 
2

m . Расстояние (см. рис 1) от O  

до массы 
1

m  обозначим через 
1
,c  а от O  до 

2
m   через 

2
c

 
Пусть в суммарном 

поле сил ньютоновского притяжения к каждой из точек 
1 2
,m m  находится точка с 

массой ,m  движение которой изучается. Ее движение определяется силовой 

функцией 
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где 
1 2
,r r   расстояния от 

1 2
,m m  

соответственно до движущейся 

точки :m  
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Пусть выполняются условия 
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Применяя чебышевские приближения к функциям 

Рис. 1. Задача двух неподвижных центров.
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приводим силовую функцию к следующему виду 
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После такого приведения получим систему соответствующих дифференциальных 

уравнений  
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     (3) 

Запишем решение задачи Коши для системы (1)(3): 
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